Ovladac motoru
CMMP-AS-C10-11A-P3-M0

Cislo dilu: 1622904

| ia
Technické adaje

Parametr

FESTO

&= General operating condition

Hodnota

ZpUlsob upevnéni

na pfipojovaci desku
pfiSroubovano

Hmotnost vyrobku 3800 g
Zobrazeni displej se sedmi segmenty
Certifikat RCM Mark

c UL us - Listed (OL)

Znatka CE (viz prohlaseni o shodé)

podle smérnice EU-EMV
podle smérnice EU pro strojne a zafizeni
podle smérnice EU-RoHS

Znatka UKCA (viz prohlaseni o shodé)

podle pfedpisd UK pro EMC
podle pfedpisd UK pro stroje
podle pfedpisd UK RoHS

Ufad, ktery vydal certifikat

TUV Rheinland 01/205/5262.03/25

Skladovaci teplota -25°C...70°C
Okolni teplota 0°C...40°C
Relativni vlhkost vzduchu 0-90%
Stupef kryti IP10

1P20
Trida znecisténi 2

Upozornéni k materialu

v souladu s RoHS

Shoda s LABS

VDMA24364-z6na lll

Faze jmenovitého provozniho napéti 3 faze
Jmenovité provozni napéti, AC 400V
Pripustné vykyvy napéti +/-10%
Rozsah vstupniho napéti AC 230V...480V
Frekvence sité 50Hz ... 60 Hz
Jmenovity proud 11A

Sitovy filtr integrovano
Max. napéti meziobvodu DC 560V

Brzdny odpor 680

Impulzni vykon brzdového odporu 8.5 kVA
Jmenovité napéti napajeni logiky DC 24V
Pfipustny rozsah napéti logiky +20%

Prikon napajent logiky bez brzdy 1A

Rozsah vystupniho napéti, AC 3x0-360V
Jmenovity vystupni proud 10A
Jmenovity proud na fazi, efektivni 10A

Spitkovy proud na fazi, efektivni 20A
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Parametr Hodnota
Max. doba trvani Spickového proudu 5s
Jmenovity vykon ovladace 6000 VA
§piEkov9 vykon 12000 VA
Vystupni frekvence 0 Hz...1000 Hz
Parametrizacni rozhrani parametrizace a uvedeni do provozu
usB
Ethernet
Pfipojeni primyslové sité CANopen
Modbus/TCP
Profil komunikace DS301/DSP402

Procesni propojeni

Propojent vstupd/vystupd
pro 256 rGznych sad pohybd

Max. pfenosova rychlost sité 1 Mbit/s

PFipojen prlmyslové sité konektor
9 pinl
Sub-D

Rozhrani enkodéru, vystup, vlastnosti

rozliSeni 16384 ppr

Rozhrani enkodéru, vystup, funkce

Zpétna vazba skutecné hodnoty pfi provozu s regulaci otacek.
Zadani zadané hodnoty pro spinany pohon slave.

Rozhrani enkodéru, vstup, vlastnosti

enkodérové signaly se 3 fazemi
EnDat

HIPERFACE

RS422

SINCOS

Rozhrani enkodéru, vstup, funkce

Signal enkodéru poZadované hodnoty otacek.
V synchronnim provozu jako zadani otacek pohonu slave.

Polet digitalnich logickych vstup(

10

Vlastnosti logického vstupu

galvanicky oddélené
libovolné konfigurovatelné

Pracovni rozsah logického vstupu

8V..30V

PoCet digitalnich logickych vystupl 24 V DC

5

Vlastnosti digitalnich logickych vystupd

galvanicky oddéleno
Castecné libovolné konfigurovatelné

Max. proud digitalnich logickych vystupd

100 mA

Pocet analogovych vstupl poZadované hodnoty

2

Vlastnosti vstupli poZzadované hodnoty

Diferencni vstupy
lze konfigurovat pro otacky
lze konfigurovat pro proud

Pracovni rozsah vstupu poZadované hodnoty +10V
Impedance vstupu poZadované hodnoty 20 kQ
Pocet analogovych vystupt monitoru 2
Pracovni rozsah monitorovacich vystupd +10V
Rozliseni monitorovacich vystupl 9 bit

Vlastnosti monitorovacich vystupt

odolny vagci zkratu

Bezpetnostni funkce

,,Bezpetné vypnuti to¢ivého momentu*“ (STO)
bezpetné zastaveni 1 (551)

Safety Integrity Level (SIL)

,,Bezpetné vypnuti to¢ivého momentu® (STO) / SIL 3 / SILCL 3

Urovefi vlastnosti (PL)

Bezpetné vypnuti to¢ivého momentu® (STO) / kategorie 4, Groven
vlastnosti e

Diagnostické pokryti 97 %
SFF Safe Failure Fraction 99.17 %
Chybova tolerance hardwaru 1
Interval kontrolni zkouSky 20r.
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